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Vi multumim ca ati ales Robotul de Aspirat — Spalat Mi!

Robotul de aspirat — spalat Mi este un produs de curatare inteligent combinat conceput pentru confortul maxim si eficienta de curatare. Echipat cu
senzori de miscare de inalta precizie si un sistem inovator de navigatie vizuald, Robotul de aspirat — spalat Mi scaneaza rapid imprejurimile si
genereaza trasee de curdtare pe parcurs. Datoritd detectarii intuitive a obstacolelor si a designului inalt al jocului rotilor, acesta poate naviga cu
usurintd pe traseele complexe de acasa. Dupa finalizarea unei activitati de curatare, Robotul de aspirat — spalat Mi va reveni automat la docul de
incarcare, oferind o experienta fara probleme de la inceput pana la sfarsit. Folosind sistemul de aspiratie de mare putere si sistemul de spalare cu
apa controlat electronic, Robotul de aspirat — spalat Mi curata aspirand in faté si spaland Tnapoi pentru rezultate uimitoare. Aplicatia Mi Home /
Xiaomi Home face, de asemenea, usor sa vizualizati harta dvs. de curatare, sd programati o curdtare si s comutati intre modurile de curatare,
permitandu-va sa curdtati intreaga casa prin simpla apasare a unui buton. Va multumim ca ati ales Robotul de aspirat — spalat Mi si bun venit la
viitorul vietii inteligente!

Cititi cu atentie acest manual inainte de utilizare si pastrati-l pentru consultare ulterioara.

Prin prezenta, Dreame Technology (Tianjin) Limited declara ca echipamentul radio tip STYTJO1ZHM este in conformitate cu Directiva
2014/53 / UE. Textul complet al declaratiei de conformitate UE este disponibil la urmatoarea adresa de internet:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
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Informatii de siguranta

Doar cu scopul navigarii si pozitionarii, camera robotului de aspirat-spalat va memora persoanele din apropiere aflate in raza unghiurilor de
vizualizare atunci cand curdtd. Va rugam sa aveti incredere ca toate informatiile dvs. personale vor fi protejate de tehnologia de criptare a datelor.

Utilizare
Restrictii

Baterii si
incarcare

Acest produs este doar pentru curatarea podelei intr-un mediu casnic. Nu-1 folositi in aer liber, pe suprafete fara podea sau intr-un cadru

comercial sau industrial.

Nu folositi robotul de aspirat-spalat ntr-o zona suspendata deasupra nivelului solului fara o bariera de protectie.

Nu utilizati robotul de aspirat-spélat la o temperatura ambientala de peste 40 ° C sau sub 0 ° C sau pe 0 podea cu lichide sau substante

lipicioase.

Ridicati cablurile de pe podea inainte de a utiliza robotul de aspirat-spalat pentru a preveni tragerea acestora in timpul curatarii.

Indepartati obiectele fragile sau mici de pe podea pentru a preveni robotul de aspirat-spalat de la ciocnirea si deteriorarea acestora.

Acest produs poate fi folosit de copii cu varste cuprinse intre 8 ani si mai mari si de catre persoane cu deficiente fizice, senzoriale,

intelectuale sau cu experientd sau cunostinte limitate sub supravegherea unui parinte sau a unui tutore pentru a asigura o operare sigura

si pentru a evita orice risc de pericole. Curatarea si intretinerea nu trebuie facute de copii fara supraveghere.

Copiii nu trebuie sa se joace cu acest produs. Asigurati-va ca copiii si animalele de companie se afla la o distanté sigura de robotul de

aspirat-spalat in timpul functionarii.

Nu tineti instrumentul de curatare a periilor la indeména copiilor.

Nu asezati copii, animale de companie sau orice obiect deasupra robotului de aspirat-spalat, indiferent daca este stationat sau se misca.

Tineti parul, degetele si alte parti ale corpului departe de gaura de aspiratie a robotului de aspirat-spalat.

Nu folositi robotul de aspirat-spélat pentru curétarea substantelor arzatoare.

Nu aspirati obiecte dure sau ascutite.

Asigurati-va cd robotul de aspirat-spalat este oprit si ca docul de incarcare este deconectat inainte de a curata sau de a efectua

intretinerea.

Nu stergeti nicio parte a acestui produs folosind o carpa umeda sau lichide.

Va rugam sa utilizati acest produs in conformitate cu instructiunile din manualul de utilizare. Utilizatorii sunt responsabili pentru
orice pierdere sau daune care rezulta din utilizarea necorespunzatoare a acestui produs.

Nu folositi baterii, incarcator sau doc de incarcare diferit. Utilizati numai cu unitatea de alimentare CDZ1902.

Nu incercati s3 demontati, reparati sau modificati bateria sau docul de incarcare.

Nu agezati docul de incarcare 1anga o sursa de caldura.

Nu folositi o carpa umeda sau mainile umede pentru a sterge sau curéta contactele de incarcare a docului.

Nu aruncati in mod necorespunzator bateriile vechi. Bateriile inutile ar trebui aruncate intr-o instalatie de reciclare adecvata.

Daci cablul de alimentare este deteriorat sau rupt, nu-1 mai folositi si contactati serviciul post-vanzare.

Daci este posibil, asigurati-va ca robotul de aspirat-spalat este oprit atunci cand este transportat si pastrat in ambalajul sau original.

Daca robotul de aspirat-spalat nu va fi utilizat pentru o perioada indelungata, incarcati-1 complet, apoi opriti-1 si depozitati-1 Intr-un loc

rece si uscat. Reincarcati robotul de aspirat-spalat cel putin o data la 3 luni pentru a evita descarcarea excesiva a bateriei.

Acest produs contine baterii care pot fi inlocuite doar de tehnicieni calificati sau de cétre departamentul post-vanzare.
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Prezentarea produsului

Robot aspirat-spalat

OE9

C) Buton de pomire/ curatare
Pornire / oprire: Apasati si tineti apasat timp de 3 secunde

Curdtare: Apasati pentru a incepe curatarea dupa pornirea robotului de aspirat-spalat

Indicator de stare

Alb: Curatarea este finalizata
Palpaie alb: Curdtare intrerupta
Palpaie albastru: Conectare la retea
Palpaie portocaliu: Eroare

O Butonul Spot/Dock

Apasati pentru a trimite robotul de aspirat-spalat inapoi la docul de incdrcare
Apasati si tineti apdsat timp de 3 secunde pentru a porni modul Spot Clean

Indicator de stare

Palpaie alb: revine la doc pentru incarcare (baterie normala)
Palpaie portocaliu: revine la doc pentru incdrcare (baterie scdzuta)
Pulseazd lumind alba: incdrcare (baterie normald)

Pulseazd lumind portocalie: incarcare (baterie descércatd)

Alb: incArcare finalizata

Notd: Apdsati orice buton pentru a face o pauza in timp ce robotul
de aspirat-spdlat curdtd, revine la doc sau in modul Spot Clean.

Senzor de navigare vizuala
Reseta Wi-H:

Ap3sati si tineti apasat simultan(’) si {7 timp de 3 secunde

Doc de incarcare

Rezervor de apa

Instrument de curatare

Suport mop

(Cablu de alimentare

Perie laterald



Prezentarea produsului

Cos de praf

Clama cos

> Capac cos

o Filtru

Robot aspirat-spalat

Indicator Wi-Fi

On: Wi-Fi conectat

Péalpaie incet: Trebuie conectat
Palpaie rapid: In curs de conectare

Butonul de resetare:
Apdsati si tineti apdsat pentru a reveni la
setdrile din fabricd

Evacuare aer / difuzor

Robot de aspirat-spalat si senzori

Senzor de deceleratie cu
infrarosu

© Tampon de coliziune

Doc de incdrcare

—
e

Senzor panta

Zona de semnalizare
Contacte de incarcare

Port de alimentare

Roatd omnidirectionald
Contacte de incarcare
Senzor de miscare
Perie laterald

Roti principale
Perie principald
Clame de protectie
perie

Rezervor de apa



Montare

3. Asezati docul de incarcare la nivelul solului
sprijinit de perete si conectati-l la o priza

Notd: Asigurati-va cd existd o distantd de 0,5 metri sau mai mult pe ambele pdrti ale
docului de incarcare si maj mult de 1,5 metri in fata acestuia. Conectati cablul de
alimentare la docul de incarcare si aranjati orice cablu liber pentru a nu fi incalcit de
Sat[e robotul de aspirat-spdlat, care ar putea muta sau deconecta accidental docul

e incdrcare.

2. Porniti si incdrcati robotul de aspirat-spdlat

]
Apasati si tineti apdsat butonuIQ Cand indicatorul de alimentare se aprinde, asezati
robotul de aspirat-spalat pe docul de incarcare pentru a se reincarca.

Not3: Daca robotul de aspirat-spalat nu poate porni din cauza bateriei descarcate, puneti-l direct
pe docul de incércare pentru a se reincarca.

hdicator de nivel al bateriei
Alb: nivelul bateriei este mai mare de 15%
Portocaliu: nivelul bateriei este mai mic de 15%

1. Conectarea cu aplicatia Mi Home / Xiaomi Home
Acest produs functioneaza cu aplicatia Mi Home / Xiaomi Home *. Controlati

dispozitivul si interactionati-l cu alte dispozitive inteligente pentru casd cu
aplicatia Mi Home / Xiaomi Home. Scanati codul QR pentru a descdrca si
instala aplicatia. Dacd aplicatia este deja instalatd, veti fi directionat catre
pagina de configurare a conexiunii. Sau cdutati ,Mi Home / Xiaomi Home” in
App Store pentru a-l descarca si instala. Deschideti aplicatia Mi Home / Xiaomi
Home, atingeti "+" in partea dreapta sus, apoi urmati instructiunile pentru a
adduga dispozitivul.

* Aplicatia_se numeste Xiaomi Home in Europa (cu exceptia Rusiei). Numele
aplicatiei afisate pe dispozitivul dvs. ar trebui sa fie luat ca implicit. .
Notd:” S-ar” putea ca versiunea aplicatiei sa fi fost actualizatd, urmati
instructiunile pe baza versiunii actuale a aplicatiei.

Resetan WirH

Cand existd o pierdere de conexiune intre telefonul dvs. si robotul de
aspirat-spalat din cauza reconfigurarii routerului, a unei parole gresite sau
altele, deschideti capacul robotului de aspirat-spalat pentru a putga vedea
indicatorul Wi-Fi. Apasati si tineti simultan apasate butoanele si
pana cand auziti o voce care spune ,Asteptati configurarea retelei”. Dupa
ce indicatorul Wi-Fi palpaie usor, Wi-Fi-ul a fost resetat cu succes.

4. Montati modulul de spalat 1

a. Montati suportul de mop: Umeziti
suportul si scurgeti excesul de apd. Glisati
suportul pand la locasul rezervorului de
apa pana cand este fixat in siguranta.
Nota: Utilizati medulul de spalat doar cand
cineva este acasa. Pentru a impiedica

intrare? asg_iratorulw in zonele” cu mochete,
se pot folosi obiecte.

b. Umpleti rezervorul de apa: Deschideti capacul 2
rezervorului de apa, umpleti rezervorul cu apa, RS
apoi inchideti ermetic capacul. " R
Nota: Anumite tipuri de agenti de curatare
sau dezinfectanti pot infunda filtrul

rezervorului. Va'rugam sa aveti grijé atunci
cand selectati ce produs sa utilizati.

c. Montati modulul de spalat: Aliniati modulul de spalat, asa cum este
indicat de sageatd, apoi glisati-l in partea din spate a aspiratorului,
pand cand intra la loc.

5. Incepeti curdtarea

Odatd ce indicatorul de alimentare al robotului de aspirat-spalat s schimba de la
impuls alb la alb constant, acesta este complet incdrcat. Apdsati butonul
sau puteti utiliza aplicatia Mi Home / Xiaomi Home pentru a incepe curdtarea.

Notd: Suportul de mop trebuie curdtat dupa fiecare 30 de minute de utilizare pentru a asigura un
debit adecvat de apa si o eficienta de curatare.

6. Indepartati modulul de spalare

Dupa ce robotul de aspirat-spalat termind curdtarea si revine la
docul de incdrcare, apasati clamele laterale ale modulului de spalat
spre interior si trageti-le pentru a scoate modulul.

Nota: Cand robotul de aspirat-spalat s¢ incarca sau nu este folosit, indepartati

modulul de spalat, scoateti toata apa ramasa in rezervor si curatati suportul de
mop pentru a preveni mucegaiul sau mirosurile persistente.




Mod de utilizare

Pornire/oprire

Apdsati si tineti apdsat butonul pentru a porni robotul de aspirat-
spalat. Odatd ce indicatorul de alimentare devine alb constant,
robotul de aspirat-spalat este in modul standby.

Pentru a opri robotul de aspirat-spalat, apasati si tineti apasat
butonul in timp ce robotul de aspirat-spalat este in stationare.
Oprirea robotul de aspirat-spalat va pune capét activitdtii actuale de
curdtare.

Notd: Robotul de aspirat-spdlat nu poate fi oprit in timpul incdrcarii.
curatenie.

Curatare

Apdsati butonul pentru a incepe curatarea.

Apdsati orice buton pentru a face pauza in timpul curdtdrii.

Not&: robotul de aspirat-spalat nu poate incepe curétarea dacd nivelul bateriei este scazut. Va
rugdm s&-| reincércati inainte de curétare. Dacd robotul de aspirat-spélat incepe sa functioneze
cu baterie in timpul unei activitdti de curdtare, acesta va reveni automat la docul de incércare
pentru a se reincarca. Dupa ce robotul de aspirat-spélat este complet reincdrcat, acesta va
relua curatarea din acel loc. V3 rugdm s3 aranjati cablurile de pe podea inainte de curatare
(inclusiv cablul de alimentare a docului de incarcare) pentru a impiedica incurcarea robotului de
aspirat-spalat in ele, ceea ce ar putea inchide accidental aparatele electrice sau poate provoca
deteriorarea obiectelor sau cablurilor.

n mod implicit, dacé robotul de aspirat-spalat termin& o sarcind de curétare in mai putin de 10
minute, va curdta zona a doua oard.

incércare

Mod automat: robotul de aspirat-spdlat va reveni automat la docul de incdrcare

pentru a se reincarca dupa ce va termina curdtarea.

Mod manual: Cand robotul de aspirat-spalat este pus pe pauzd, apasati butonul
pentru a-l trimite inapoi la docul de incdrcare.

Indicatorul butonului pulseaza atunci cand robotul de aspirat-spalat se incarca.

Pélpaie portocaliu: nivelul bateriei este mai mic de 15%. Palpaie alb: nivelul bateriei este mai mare de
15%. Nota: aspiratorul va reveni automat la pozitia sa originald de curatare daca nu poate localiza
docul de incdrcare. Dacd se intdmpld acest lucru, vé rugdm s& fixati manual robotul de aspirat-spélat
pe docul de incarcare.

Pauzd

Apdsati orice buton pentru a pune pe pauza aspiratorul in timpul

curdtarii.

Pentru a relua curatarea, apdsati butonul de pornire. Apdsati butonul
pentru a incheia sarcina actuald de curdtare, iar robotul de aspirat-

spalat va reveni la docul de incarcare.

Not&: Atunci cand robotul de aspirat-spélat este pe pauza, fixarea acestuia pe docul de incércare
va incheia sarcina actuald de curétare. Daci trebuie sd continuati curétarea, incercati s& porniti
robotul de aspirat-spélat in aceeasi pozitie in care a fost pus pe pauza.

Metode de curatare

Dupa activare, robotul de aspirat-spalat va curata
metodic fiecare camerd intr-un model in forma de S,
apoi va termina prin curatarea de-a lungul marginilor
si peretilor pentru a asigura o lucrare minutioasa.
Cand robotul de aspirat-spalat termind curatarea,
acesta va reveni automat la docul de incércare
pentru a se reincdrca.

Cand robotul de aspirat-spélat este in modul standby

sau in pauzd, apdsati si tineti apasat butonul 0 T
3 secunde pentru a porni modul Spot Clean. in

acest mod, va curdta o zond in forma de patrat de

1,5 x 1,5 metri direct in jurul robotului de aspirat- -
spalat. Dupd curdtarea impecabild, robotul de
aspirat-spélat va reveni automat la locatia initiald si
se va opri.

Notd: Activarea modului Spot Clean va pune termina activitatea de curatare a
robotului de aspirat-spalat.

Adaugarea apei sau curatarea suportului de mop in
timpul curatarii

Daca trebuie sa addugati mai multa apa la robotul de aspirat-spalat sau
sa curatati suportul de mop in timpul unei activitdti de curatare, apasati
orice buton pentru a pune pe pauza robotul de aspirat-spalat, apoi
scoateti modulul de spdlare. Dupa adaugarea apei sau curatarea
suportului de mop, atasati din nou modulul de spalat, apoi apasati
butonul pentru a relua sarcina de curatare.

Stare defectiuni

Dacad robotul de aspirat-spalat intalneste o eroare in timpul
functiondrii, indicatorul de alimentare va palpai portocaliu si veti auzi o
alerta vocald. Pentru a verifica daca existd o solutie, consultati
,Depanarea”.

Nota: robotul de aspirat-spalat va intra automat in modul de repaus dupé ce
intdmpina o eroare dacd nu se efectueazd nicio actiune in 10 minute. Dacd
robotul de aspirat-spélat are o eroare, plasarea acestuia pe docul de incdrcare
va pune termina sarcina actuald de curatare.

Modul repaus

Robotul de aspirat-spdlat va intra automat in modul de repaus dupa
10 minute de inactivitate, apoi indicatorii de alimentare si de incarcare
vor fi opriti. Pentru a activa robotul de aspirat-spalat, apdsati orice
buton.

Not&: robotul de aspirat-spélat nu va intra in modul de repaus pand nu este complet incércat.

Curdtare programata

Puteti programa ora de curatare in aplicatia Mi Home / Xiaomi Home.
Robotul de aspirat-spdlat va incepe automat curdtarea la ora stabilita
si apoi va reveni la docul de incdrcare pentru a se reincarca atunci
cand va fi terminatd curdtarea.

Modul de curatare

Patru moduri de curdtare sunt disponibile in aplicatia Mi Home /
Xiaomi Home: Quiet, Standard, Strong si Turbo. Modul implicit este
Standard.

Modul "Nu deranjati”

”a
|

Modul "Nu deranjati” impiedica robotul de aspirat-spélat sa inceapa
automat sarcinile de curétare, iar indicatorul de alimentare raméane
oprit. Puteti activa modul "Nu deranjati” sau modifica orele in
aplicatie.
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Intretinere de rutina

Doc de incarcare

Asezati docul de incarcare la nivelul solului sprijinit de perete.
Tnainte de a conecta docul de incarcare la o priza, asigurati-va ci
existd o distanta de 0,5 metri sau mai mult pe ambele parti ale docului
de incarcare. Pentru a va asigura ca va puteti conecta corespunzator la
robotul de aspirat-spalat cu telefonul, asigurati-va ca robotul de
aspirat-spalat si docul de incarcare sunt in raza Wi-Fi.

Nota: Nu aiezati docul de incarcare intr-o zona cu lumina directa a soarelui

sau unde alte obiecte ar putea bloca zona de semnal a acestuia, deoarece acest
lucru poate Tmpiedica robotul de aspirat-spalat sa revina la docul de incarcare.

11

Perie principala

1. Tntoarceti robotul de aspirat-spalat si fixati clamele pentru a
indeparta protectia periei principale.

2. Ridicati peria principala din robotul de aspirat-spalat, apoi curatati
rulmentii periei.

3. Folositi instrumentul de curdtare a periei inclus pentru a indeparta
parul incurcat pe perie.

4. Reintroduceti peria principald, apoi puneti protectia din nou si apasati
pe ea pana cand clamele se blocheaza.

Nota: Se recomanda curdtarea periei principale saptaimanal si inlocuirea
la fiecare 6 pana la 12 luni.

°

Protectie perie principala
Clame
o Perie principala

Rulmenti perie
principala

Cos de praf si filtru Curatarea filtrului lavabil

1. Deschideti capacul robotului de aspirat-spélat, apoi strangeti clamele 1. Deschideti capacul cosului in pozitiile marcate cu sageti.

pentru a scoate cosul de praf. Nota: Se recomanda curitarea la doua siptimani.

Nota: Se recomanda curdtarea saptamanala.

2. Adaugati apa curatd in cosul de praf si inchideti capacul cosului, apoi
agitati cosul inainte si inapoi, in cele din urma scoateti apa. Repetati
acesti pasi pana cand filtrul este curat.
Nota: Pentru curatarea filtrului trebuie folositd numai apa curata. Nu

folositi detergent. Nu incercati sa curatati filtrul cu o perie sau

cu degetele.
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Intretinere de rutina

3. Scoateti filtrul asa cum se arata in diagramd, agitati-I cu putere pentru a
indeparta excesul de apd, apoi puneti-l deoparte pentru a se usca inainte

de a-l remonta.

ta;. Hitrul trebuje sa fie complet uscat Inainte de utilizare
'(\faosatl cel pu,|n02u4 e ore). P

Roata ommdirectionala

1. Rotiti robotul de aspirat-spalat si scoateti roata omnidirectionala.

2. Indepértati parul, murdéria si alte mizerii de la roat3 si ax.
3. Reintroduceti roata si apdsati-o cu putere la loc.

Nota: roata poate fi curatata cu apa si remontata dupa uscare.

Roatd
AX

Suport @
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Perie laterala
1. fntoarceti robotul de aspirat-spdlat, apoi scoateti usor peria laterala, asa

cum se aratd in diagrama de mai jos pentru a o curata.

2. Remontati peria laterald.
m%ﬁ,a: Se recomanda curatarea periel laterale [unar Si Iniocuirea la fiecare 3 pana la b

Suportmop
1. Indepartati suportul de mop de pe modulul de spalat pentru a-I scoate.
Nota: Suportul de mop trebuie curatat dupa fiecare utilizare..

2. Curdtati si uscati suportul de mop.

Nota: Indepartati suportul din modulul de spalat inainte de a-I curdta si
asigurati-va cd apa murdara nu revine in orificiul de evacuare a apei pentru a
evita infundarea. Nu apésati prea tare suportul de mop, deoarece acest lucru

poate afecta performanta sa. Suportul trebuie curdtat inainte de fiecare utilizare.

Se recomandd schimbarea suportului de mop la fiecare 3 pana la 6 luni.

Senzori robot aspirat-spalat

Utilizati o carpd moale pentru a curata toti senzorii din robotul de
aspirat-spalat, inclusiv:

Cei patru senzori de pantd din partea de jos.
Senzorul de deceleratie cu infrarosu din fata.

Contactele de incarcare din partea de jos.
Senzorul de miscare din partea de jos.

Contacte de incédrcare
Senzor de miscare

Senzor de deceleratie
cu infrarosu

14



Baterie

Robotul de aspirat-spalat contine un pachet de baterii litiu-ion de

inalta performantd. Va rugam sa va asigurati ca ramane bine incarcat
in timpul utilizarii zilnice pentru a mentine performantele optime ale
bateriei.

Nota: Daca robotul de aspirat-spélat nu este utilizat pentru o perioada indelungata,
opriti-1 si pastrati-1 in siguranta. Pentru a preveni deteriorarea datorita

Isup_raincércirii, robotul de aspirat-spilat trebuie reincércat cel putin o data la trei
uni.

Doc de incarcare

Curatati contactele docului de incarcare cu o carpa moale.

Actualizarea firmware-ului

Puteti actualiza firmware-ul prin intermediul aplicatiei. inainte de
actualizare, asigurati-va ca robotul de aspirat-spalat se afla pe docul
de incarcare si are cel putin 15% baterie.

Indicatorul de alimentare al robotului de aspirat-spalat va palpai
rapid intre alb si portocaliu alternativ, in timp ce se actualizeaza
firmware-ul acestuia.

15

Repornirea sistemului

Daca robotul de aspirat-spalat nu mai raspunde sau nu poate fi
oprit, apdsati si tineti apasat butonul de pornire timp de 6
secunde pentru a-l opri fortat.

Apoi apasati si tineti apasat butonul de pornire timp de 3
secunde pentru a porni robotul de aspirat-spalat.

Revenirea la setarile din fabrica

Daca repornirea sistemului nu functioneaza, utilizati un ac pentru a
apasa butonul de resetare pana cénd auziti o voce spunand ,,Revenirea
la setarile din fabrica”. Aceasta va reseta robotul de aspirat-spalat la

setdrile sale originale din fabrica.

Depanare

Dacid robotul de aspirat-spalat intdlneste o eroare in timpul functiondrii, indicatorul de alimentare va palpai portocaliu si veti auzi o alertd vocala. Pentru a

verifica o solutie, consultati tabelul de mai jos.

Defectiune

Solutie

[Eroarea 1: Curatati si atingeti usor bara de protectie.

IDaca tamponul de coliziune este blocat, atingeti-1 usor pentru a elimina obiecte strdine. Daca nu
ffunctioneaza, mutati robotul de aspirat-spalat Tntr-o zona noua si reactivati-1.

Eroarea 2: Vi rugam si fixati robotul de aspirat-spalat la nivelul
solului si s reactivati-I.

O roata se afla in aer. Fixati robotul de aspirat-spalat la nivelul solului si reactivati-I.

[Eroarea 3: Vi rugdm si curdtati senzorul de pantd, fixati robotul de
aspirat-spalat la nivelul solului si sa reactivati-I.

O parte din aspirator se afla in aer. Fixati robotul de aspirat-spalat la nivelul solului si reactivati-1.
|Aceasta eroare poate aparea, de asemenea, daca senzorul de pantd este murdar. Pentru a exclude
laceastd posibilitate, curatati senzorul de panta.

[Eroarea 4: Va rugam sa scoateti peria principald si sa curatati
fibrele si rulmentii.

[Un obiect striin ar putea fi prins in peria principala. indepartati peria si curitati fibrele si rulmenti.

[Eroarea 5: indepdrtati si curatati peria laterala.

[Un obiect strdin ar putea fi prins in peria laterald. Scoateti peria laterala si curatati-0.

[Eroarea 6: Va rugam sa verificati daca exista obiecte infasurate in
jurul rotilor principale, apoi mutati robotul de aspirat-spalat intr-o
locatie nouad si reactivati-l.

[Un obiect strdin ar putea fi prins intr-una din rotile principale. Curatati rotile, apoi reactivati
robotul de aspirat-spalat.

[Eroarea 7: Va rugam sa eliminati orice obstacole n jurul robotului
de aspirat-spalat.

Robotul de aspirat-spalat poate fi prins sau blocat. Eliminati toate obstacolele din jurul sau.

[Eroarea 8: Va rugam sa remontati cosul de praf si filtrul.

|Asigurati-va ca cosul de praf si filtrul sunt montate corect. Daca eroarea persistd, incercati sa
finlocuiti filtrul.
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Eroarea 9: Camp magnetic puternic detectat. Reactivati
robotul de aspirat-spalat departe de peretii virtuali.

Robotul de aspirat-spalat este prea aproape de un perete virtual. Mutati robotul de
aspirat-spalat Tntr-o locatie noud, apoi reactivati-I.

Eroarea 10: Eroare de incdrcare. Incercati si curitati
contactele de incarcare.

Stergeti contactele de incércare atdt pe doc si robotul de aspirat-spalat cu o carpa
uscata.

Eroarea 11: Asteptati pand cand temperatura bateriei
revine la normal, apoi reluati utilizarea.

Temperatura bateriei este prea mare sau prea mica. Asteptati ca temperatura sa revina
la normal, apoi reluati utilizarea.

Eroarea 12: A fost detectatd o zona restransa sau un perete
virtual. indepartati robotul de aspirat-spalat din aceasti
zond.

indepdrtati robotul de aspirat-spilat din zond cu banda de barier, apoi reactivati-l.

Eroarea 13: Curatati senzorul vizual de navigare.

Stergeti senzorul de navigatie vizuala, apoi reactivati robotul de aspirat-spalat.

Eroarea 14: Eroare internd. Incercati sa resetati sistemul.

Robotul de aspirat-spalat nu poate continua sa functioneze din cauza unei erori
interne. Incercati s resetati sistemul.

Daca problema persista, contactati serviciul post-vanzare pentru asistenta.
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Intrebari frecvente

Tipul problemei

Solutie

Robotul de aspirat-spalat nu porneste

Nivelul bateriei este scazut. Reincarcati robotul de aspirat-spalat la docul de incarcare, apoi
incercati din nou. Temperatura ambientala este prea scazuta (sub 0 ° C) sau prea mare (peste 50 °
C). Temperatura de operare a robotului de aspirat-splat este de 0 ° C la 40°C.

Robotul de aspirat-spalat nu se reincarca

Docul de incarcare nu primeste curent. Va rugam sa confirmati ca ambele capete ale cablului de
alimentare sunt conectate corect.

Contact slab. Curatati contactele de incarcare ale docului de incarcare si ale robotului de aspirat-
spalat.

Robotul de aspirat-spalat nu revine la docul de

incarcare

in jurul docului de incarcare exista prea multe obstructii. Fixati docul de incarcare intr-o
zona mai deschisa.
Va rugdm sa curatati zona de semnal al docului.

Robotul de aspirat-spalat functioneaza defectuos

Opriti robotul de aspirat-spalat si apoi reporniti-I.

Robotul de aspirat-spalat face un zgomot ciudat

Un obiect strdin poate fi prins in peria principald, peria laterala sau Tntr-una dintre
rotile principale. Opriti aspiratorul si indepartati mizeria.

Robotul de aspirat-spalat nu mai curata

eficient si lasa praf in urma

Cosul de praf este plin. Va rugam sa il curatati.
Filtrul este blocat. Va rugam s il curatati.
Un obiect strain este prins in peria principald. Va rugam sa il curatati.

Robotul de aspirat-spalat nu se poate conecta la
WI-FI

Semnalul Wi-Fi este slab. Asigurati-va ca robotul de aspirat-spalat se afla intr-o zona cu acoperire
Wi-Fi buna. Este ceva in neregula la conexiunea Wi-Fi. Resetati Wi-Fi si descarcati cea mai
recentd versiune a aplicatiei Mi Home / Xiaomi Home, apoi incercati sd va reconectati.
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Tipul problemei

Solutie

Specificatii

Robotul de aspirat-spalat nu efectueaza
curdtare programata

Robotul de aspirat-spalat are bateria descarcata. Curdtarea programatd nu va incepe
decat daca robotul de aspirat-spalat are cel putin 15% baterie.

Daca robotul de aspirat-spadlat este
ldsat pe docul de incarcare consuma
curent dacd este deja incarcat?

Lasarea robotului de aspirat-spalat pe docul de incarcare dupa ce este complet
ncdrcat consuma foarte putin curent si ajutd la mentinerea performantei optime a
bateriei.

Robotul de aspirat-spalat trebuie sa fie
incdrcat complet timp de 16 ore in
primele trei dati cand este utilizat?

Bateriile cu litiu nu suferd de efecte de memorie, de aceea nu este necesar sa
asteptati 16 ore dupa incarcarea completa a robotului de aspirat-spalat inainte de a-I
utiliza.

Nu iese deloc apa din modulul de spélat sau

iese doar putind apd

Verificati daca rezervorul este umplut cu apa si, daca este necesar, curatati suportul
de mop. Asigurati-va ca suportul de mop este montat corect in conformitate cu
manualul de utilizare.

Robot aspirat-spalat Doc de incarcare
Model STYTJ01ZHM Model CDz1902
Dimensiuni 353%x350%81.5 mm Dimensiuni 130%126x93 mm
Baterie 14.4 V/2400 mAh(Capacitate nominald) Intrare nominala 100-240 V ~ 50/60 Hz 0.5 A
Greutate nets 3.6 kg Iesire nominald 19.8v 1A
Conectivitate wireless Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4 GHz
Tensiune nominald 144V
Putere nominald 40W

Prea multd apa iese din modulul
de spélat

Asigurati-va ca capacul rezervorului de apa este inchis ermetic.

Robotul de aspirat-spdlat nu reia
curdtarea dupa incdrcare

Asigurati-va ca robotul de aspirat-spalat nu este setat pe modul "Nu deranjati”, ceea
ce il va impiedica s3 reia curdtarea. Robotul de aspirat-spalat nu reia curatarea
atunci cand este reincarcat manual sau fixat pe docul de incércare.

Robotul de aspirat-spdlat nu revine la
docul de incdrcare dupa ce a fost mutat

Deplasarea robotul de aspirat-spalat poate provoca re-pozitionarea sa sau re-
cartografierea imprejurimilor. Daca robotul de aspirat-spalat este prea departe de docul
de incarcare, s-ar putea sd nu se poatd intoarce automat, caz in care trebuie sa fixati
manual robotul de aspirat-spalat pe docul de incarcare.
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Informatii DEEE

care nu trebuie amestecate cu deseuri menajere nesortate. In schimb, ar trebui s protejati sanstatea umana si mediul inconjurétor prin
predarea echipamentului dvs. de gunoi catre un punct de colectare desemnat pentru reciclarea deseurilor de echipamente electrice si

mmmm clectronice, desemnate de guvern sau de autoritatile locale. Debarasarea corecta si reciclarea vor contribui la prevenirea posibilelor
consecinte negative asupra mediului si sanatatii umane. Va rugadm sa contactati instalatorul sau autoritdtile locale pentru mai multe
informatii despre locatie, precum si despre termenii si conditiile acestor puncte de colectare.

E Toate produsele care poarta acest simbol sunt deseuri de echipamente electrice si electronice (DEEE, ca in Directiva 2012/19 / UE),
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